Program Maximum3
assign ( | |j: 0 <j < M:: A[j] = max(A[2j], A[2j+1]))
end {Maximum3}

¢Co vieme povedat o prvkoch pola (okrem A[0]) v
ecase O(log N)?

eSformulujte nejaku safety podmienku a ukaze Ze plati
eSformulujte nejaku progress podmienku a ukaze ze plati
e Ako bude vyzerat pole ked vypocet dosiahne FP

Program Maximum4
assign (0 j: 0 <j< M:: A[j] = max(A[2/], A[2j+1]))
End

Bude program fungovat? Preco?



Program Reach
declare r: array[V] of boolean
initially {(0v: v € V:: r[v] = (v = init) )
assign (0u, v: (u, v) € E i r[v] :==r[u] v r[v])
end{Reach}

Pomocou safety a progres vlastnosti dokazte, ze program dosiahne FP a
Ze to vtedy vypocita, co bola uloha.



Bude program P triedit pole? Ak nie, preco, ak ano, odovodnite, v akej zlozZitosti ak
by sme zarucili striedanie prikazov a s kolkymi procesormi?

Program P
assign

(] i:1<i<N-3 Aeven(i):ylil, yli + 1], yli+2], yli + 3] := sortd(y[i], y[i + 1],
yli+2], yli +3]) )

0 || i: 1 <i< N-3Ao0dd(i):: y[il, yli + 11, y[i+2], yli + 3] := sort4(y[i], y[i + 1],
yli+2], yli +3]) )
end{P4}

Upravte Rank Sort, tak aby nemal always sekciu ale triedenie bolo realizované v ¢asti
assign.

Upravte program Rank Sort. tak, aby vedel triedit aj polia, kde nemusia byt vsetky
prvky rozne. Odovodnite spravnost riesenia.



